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***变频器设置了六个操作键：

QUIT（返回键）

UP（上箭头）

                       DOWN（下箭头）

                       ENTER（确认键）

                       +（+号键）








 -（-号键）

QUIT（返回键）功能：   

1． 从子菜单返回主菜单；

2． 从编辑状态返回子菜单；

3． 主菜单间移动；

UP（上箭头）、DOWN（下箭头）功能： 

1． 子菜单之间上下移动；

ENTER（确认键）功能：

1． 变频器上电后进入菜单状态；

2． 确认并保存被更改的数值。

+、-键功能：

1． 改变参数数值；

2． 监控参数的上、下选择。

***变频器参数的修改在没有任何运行指令时才有效，否则将不被保存。

检修慢车调试说明

   根据电机/曳引机铭牌在变频器中设置参数，如下表：

	主菜单
	子菜单
	设置
	说明

	DRIVE

(驱动参数)
	Digital encoder
	
	ON：闭环，OFF：开环

	
	Digital encoder pulses
	1024-4096
	编码器实际脉冲数，PPR

	
	Pulses input
	A-B/B-A
	测速相序，可对调

	
	Rotation field
	Right/left
	旋转方向，可对调

	
	Nom.speed
	
	电机转速

	
	Nom.curr
	
	铭牌额定电流，A

	
	Nom.freq
	
	额定频率，HZ

	
	Tuansmission
	
	传动比

	
	Drive uheel
	
	曳引轮直径，mm

	
	Suspension
	
	钢丝强悬挂比


说明： （1） 铭牌额定电流设置时，以能正常行车无异常振动噪声为准，有些铭牌数值不是完全准确。

（2）电机额定速度按铭牌，若为1000或1500RPM，则该值为同步转速而非额定转速，请与厂家核实）,设定值必须小于1000或1500RPM。

设置检修速度
	主菜单
	子菜单
	设置
	说明

	SPEED(速度)
	VI
	20%（10-130%）
	实际速度为曳引机额定速度与该百分数的乘积，M/S


按控制柜慢上或慢下按钮，确认编码器A、B相相序，若出现error 12提示，只要将编码器A、B相对掉或更改变频器参数即可，DRIVE →Pulse input（将A-B与B-A对调）.
按控制柜慢上或慢下按钮，确认电机转向：

若转向相反，则更改变频器参数或调换动力线相序，DRIVE rotation field（将right与left对调即可）。
快车调试说明

设置速度参数

	主菜单
	子菜单
	设置范围
	经验值
	说明

	Speed

(速度)
	Vn（反平层速度）
	0.5-10%
	20%
	一般不用

	
	Vi
（检修速度）
	10-130%
	20%
	实际速度为曳引机额定速度乘以该百分数，不准超过0.63m/s（EN81）

	
	V0（爬行速度）
	1-25%
	13%
	

	
	V3
（高速信号）
	25-130%
	95%
	实际速度为曳引机额定速度乘以该百分数，为多层运行速度不分单层时只用此速度。

	
	V2

（中速信号）
	25-130%
	0.96m/s
	单层运行速度,分单多层时才用到此速度.


电机参数确认

在慢车调试时，已输入电机参数。

选层走车，观察电机是否有振动或声音异常现象，若出现时，请对以下参数进行调整,见慢车调试。

变频器减速曲线自动优化

变频器提供了减速曲线自动优化功能，方法如下：

A．设置变频器参数

	主菜单
	子菜单
	设置值
	说明

	Speed curve

(速度曲线)
	acceleration（加速度）
	15%—25%
	

	
	Jerk-acceleration（急加速度）
	15%—25%
	

	
	deceleration（减速度）
	150%
	

	
	Jerk-deceleration（急减速度）
	150%
	

	
	Braking V1/V2/V3 distance

(V1,V2,V3减速测距)
	Learning

drive
	快速信号定义为其中一个,一般选择V3


B、电梯选层：快车超过2层以上距离时运行两次，曲线自动优化（若运行不成功则重试）braking distance V3（以选择V3为高速信号为例）自动变为“ON”;

C、调整deceleration(减速度)和jerk-deceleration（急减速度）数值:

方法：进入以上菜单,首先将Jerk-deceleration 150%数值减小,当减小至变频器红色指示灯闪亮时停止，变频器显示 “V3 BREAKING！”，并再增加3-5个数值后确认.同样方法将deceleration的150%调整，并增加5-8个数值后确认。

D、将braking  distanceV3（以选择V3为高速信号为例）值由”ON”改为“OFF”并确认。

减速曲线自动优化成功。

E、在分单多层两种运行速度，将多层运行曲线固化后，将Braking draless distanceV2值曲“OFF”改为“Learning drive”，编快车单层运行两次后该值自动变为“ON”则单层优化成功。
当电梯的梯速为1.75m/s及以上有两个快车速度信号（高速V3，中速V2）。

如前面所述，首先将高速运行速度优化，并且固化。

固化完成后，将V2中速设成LEARNING，走一次单层（使用V2中速），停车后成ON，即完成中速单层速度优化。

舒适感调整

舒适感取决于机械电气综合因素，在确认机械条件（曳引机、轿厢、导轨、导靴，钢丝绳，平衡系数等）合格的前提下，通过调整变频器的参数，改善电梯合适感。

	主菜单
	子菜单
	设置范围
	经验值
	调整方法

	START/STOP

（起/停设置）
	Start retardation
(起动延时)
	0-1000ms
	160ms
	该值为抱闸延迟时间，适当增大或减小，用于改善起动舒适感

	Speed curve

（速度曲线）
	Acceleration
（加速度）
	1-200%
	20%
	值增大，加速快

值减小，加速慢

	
	Jerk-acceleration
（急加速度）
	1-200%
	20%
	值增大，急加速快

值减小，急加速慢

	Control parameter

(速度控制参数)
	Atteuation start
（起动阻尼）
	0-100%
	25%
	适当增大减小振动（起动过程控制）

	
	Atteuation start

(加速阻尼)
	0-100%
	25%
	适当增大减小振动（加速过程控制）

	
	Atteuation start

（运行阻尼）
	0-100%
	25%
	适当增大减小振动（运行过程控制）

	
	Atteuation start

（减速阻尼）
	0-100%
	25%
	适当增大减小振动（减速过程控制）


在电梯运行噪音大或振动,增大相应阶段的楼层值可减小噪音或振动.
平层调整

在确保每层的平层遮磁板长度一致（100-300mm，最佳120-150mm爬行距离与该长度成正比）和遮磁板安装位置正确的前提下，通过调整变频器参数，改善电梯平层精度。
	主菜单
	子菜单
	设置值
	调整方法

	START/STOP

（起停设置）
	Brake ramp

（制动斜率）
	10%
	V1(0的减速斜率，最后减速时出现震动，适当减小

	Speed
 (速度)
	V0（爬行速度）
	13%
	欠平层时增大V1，超平层时减小V1


在确定Brake ramp为10%不变的前提下，选定任一中间层，首先轿门门坎与厅门坎相平时，平层感应器正好一在遮磁板的正中间，以后的其它层快车运行到该层，在欠平层增大V1，在超平层减小V1直到正好平层。
变频器故障  (见下表)

	ERROR MOMORY错误储存（在LCD上显示真正的错误）

	错误代码和错误的描述

	Error  1
	IPM过流，由于短路或错误的电机参数。

	Error  2
	由于错误的电机参数或IPM损坏，U相过流。

	Error  3
	由于错误的电机参数或IPM损坏，V相过流。

	Error  4 
	由于错误的电机参数或IPM损坏，W相过流。

	Error  5
	散热器温度过高，变频器过载或温度过高。

	Error  6
	中间回路电压过高，制动电阻未连接或损坏。

	Error  7
	中间回路电压过低，主电源电压过低。

	Error  8
	起动时运行接触器没有吸合或主电源至少有一相缺相。

	Error  9
	运行时运行接触器没有吸合或主电源至少有一相缺相。

	Error  10 
	在运行中或刹车结束前，方向指令“UP”或“DOWN”掉失。

	Error  11
	方向指令“UP”或“DOWN”同时使用

	Error  12
	方向错误，改变编码器的输入相位或编码器损坏。

	Error  13
	偏差，变频器过载或错误的电机/编码器参数。

	Error  14
	编码器无脉冲信号，检查编码器的接线，检查机械抱闸。

	Error  15
	中间回路预先充电，制动电阻或主电源的接线出现接地故障。

	Error  16
	在运行过程中改变了方向指令“UP”和“DOWN”。
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