 MICO M3微机简易调试说明

一、按键说明
M3微机设置了四个操作键，从左至右依次为：

              QUIT(返回、撤销键)

UP  (上翻键)

DOWN(下翻建)

ENTER(确认键)

QUIT键功能：

1、子菜单返回主菜单；

2、从编辑状态返回菜单；

UP键、DOWN键功能：

1、主菜单向左向右移动；

2、子菜单向上向下移动；

3、编辑状态下参数的增大或减小；

4、编辑状态下“0”和“1”或“ON”和“OFF”的选择；

ENTER键功能：

1、上电后进入菜单状态；

2、从主菜单进入子菜单；

3、从子菜单进入编辑状态；

4、确认并保存被修改的数值；

二、调试过程

1、慢车运行所必需的条件：

下列信号输入端必须有输入信号，即为接通状态（以静态为基准触点类型）；其他输入输出接口定义请参照附图。

	输入接口
	         接口名称
	     接口状态

	0.1
	运行、抱闸接触器防粘连检测
	常开常闭可选择

	0.2
	轿门锁信号
	接通

	0.3
	厅门锁信号
	接通

	0.4
	变频器故障检测信号
	接通

	0.5
	安全回路信号
	接通

	1.1
	开门限位
	接通

	1.2
	抱闸开关检测信号
	接通　

	2.2
	下限位
	ON/OFF

	2.3
	上限位
	OFF/ON

	2.6
	下强换
	ON/OFF

	2.7
	上强换
	OFF/ON

	　  3.2
	安川变频器零速信号
	接通

	    3.3
	安川变频器运行中信号
	运行时接通


在确定上述开关信号状态满足后，可以慢车运行：

（1）、慢车点动运行一次后，请先确认输入微机的A、B相序是否正常。判别方法是进入微机脉冲监控菜单[90]（PULSE MONITON）的当前位置脉冲监控《91》（CURRENT）子菜单。检修上行时脉冲为增加，检修下行时脉冲为减少，如果相反，请调换输入到微机的A，B相序。

（2）、慢车调试后，应将井道所有减速开关，平层开关，安全开关等安装完毕，动作正常。同时应保证所有呼梯按钮、串行通讯总线连接正确，外呼板地址码拨码正确。

2、微机的初始化

快车调试前需将微机初始化一次，具体操作是：将配置菜单[10]（CONFIG）下的子菜单自学习《17》（LEARING）的参数在检修状态下设为ON，然后转为自动状态，在电梯刚刚启动时断电一次。查看脉冲监控菜单[90] （PULSE MONITOR）下各个子菜单的参数，除子菜单当前脉冲《91》（CURRENT）外，其余各项的值均应为“0”，否则再次尝试初始化操作，直到符合上述要求。
3、井道自学习

在快车运行前首先要进行一次井道参数的自学习，使各层的高度值自动输入微机，经微机计算后确定减速点，以便给出最优的运行曲线，自学习的具体操作如下：

1、 调整好适当的上、下强迫减速距离，将电梯打检修放在最底层平层位置；

2、 确认微机的输入端1.6（平层）是否有信号（灯亮），下强换断开；

3、 将配置菜单[10] （CONFIG）下的子菜单自学习《17》（LEARING）设为ON，再将检修转为自动状态，待电梯自动关上门后，这时电梯将以检修速度向上运行，直至顶楼门区自动停车，自学习即完成。如在自学习运行途中出现故障，则应根据故障代码查出并解决问题之后再次实施自学习。

4、井道自学习注意事项

1、 完成井道自学习，电梯方能进入正常快车运行；

2、 要使自学习成功，平层感应器和强换开关的状态必须正确；

3、 输入到微机的A、B相序要准确，电梯向上时脉冲为增加，向下时脉冲为减少；

4、重新调整过强换开关和平层感应器位置后，要再次实施井道自学习，使电梯运行在最佳状态。

5、 微机菜单设置

MICO M3共有10个主菜单，通过UP键和DOWN键来回选择各菜单

注意： MICO M3 微机可以中英文显示切换，通过微机液晶显示器上跳线即可实现

1、 配置菜单[10]（CONFIG）

	子菜单
	设定范围
	经验值
	说明

	<<11>>ADDRESS

微机地址
	1～99
	并联或群控时微机地址不能重复
	用于设定电梯并联、群控或远控时微机的地址。（两台电梯并联时只需将其中一台设为1，另一台设为2即可）。设定完地址后，最好将微机重新断电一次。

	<<12>>CONNECT

反相消号
	OFF(ON)-LINE

有或无
	
	反相消号功能有无选择

	<<13>>SPEED

电梯额定速度
	V<(>=)1.6m/s
	电梯额定速度
	V<1.6m/s时微机只给出一个快车信号；V>=1.6m/s时微机分多层给出运行信号

	<<14>>FLOOR DISPLAY

楼层显示方式
	数字、字母及其它符号
	
	设定各楼层的显示方式



	<<15>>DATE

日期
	xx年xx月xx日
	
	日期设定   M3无此菜单 

	<<16>>TIME

时间
	xx时xx分
	
	时间设定   M3无此菜单

	<<17>>>LEARNING

自学习
	ON/OFF

开/关
	
	井道数据自学习时设置为“开”

	<<18>>MANUAL DOOR

司机关门选择
	OFF/ON

关/开
	OFF

关
	ON（开）时司机状态点动关门

OFF（关）时司机状态长按关门

	<<19>>MANUAL DIRECNON

司机定向选择
	OFF/ON

关/开
	OFF

关
	OFF（关）时司机状态外呼不能截停电梯     ON（开）时司机状态外呼可以截停电梯

	<<1A>>CONVERTVE SELECT

变频器选择
	
	
	变频器选择：可配米高、安川、富士、科比等变频器

	<<1B>>DIFERFLOOR

并联时的楼层差
	0 或两台电梯的绝对楼层的差值。
	
	两台电梯并联时，两台电梯楼层绝对数的差值，当两台电梯楼层数相同或是单梯使用时，此值为“0“

否则为两台电梯的绝对楼层差值。

	<<1C>>SOFTWARE VERSION

软件版本号
	
	不可修改
	软件版本号

	<<1D>>PULSES PR:

编码器脉冲数
	
	
	编码器脉冲数

此菜单现在不用设置


2、 时间菜单[20]（TIME）

	子菜单
	设定范围
	经验值
	说明

	<<21>>STOP

停止时间
	0.0s～9999.0s
	2．0s
	用于安川/富士变频器时，微机断开所有速度后延时断开抱闸接触器的时间，可用来调整停车的舒适感和平层；如过有零速信号输入到微机时，可将此时间调整至2.0秒，然后微机通过零速信号断开报闸

	
	
	
	用于米高变频器时，微机断开所有速度后，延时断开方向的时间

	<<22>>START

启动时间
	0.0s～9999.0s
	0.5s
	配安川/富士变频器时用，从抱闸信号输出到给出速度指令的时间



	<<23>>BRAKE

抱闸打开时间
	0.0s～9999.0s
	0.5s
	配安川/富士变频器时用，微机给变频器方向指令后，微机收到变频器运行中信号后，经过此时间延时后打开抱闸

	<<24>>DOOR OPEN

提前开门时间
	0.0s～9999.0s
	1．7s
	设置提前开门的时间

	<<25>>DOOR CLOSE

自动关门时间
	0.0s～9999.0s
	5.0s
	电梯自动状态下，延时自动关门的时间

	<<26>>OPEN PROTECT

开门保护时间
	0.0s～9999.0s
	8.0s
	当开门限位因故障不能断开时可设置此保护时间使门机停止继续开门，以达到保护门机的目的

	<<27>>CLOSE PROTECT

关门保护时间
	0.0s～9999.0s
	8.0s
	当关门限位或门锁因故障不能接通或断开时此值使门机停止关门并重新开门

	<<28>>RINGING

蜂鸣器时间
	0.0s～9999.0s
	1
	司机状态有外呼时蜂鸣响的次数

	<<29>>GONG

到站钟时间
	0.0s～9999.0s
	0.2s
	到站钟信号持续时间

	<<2A>>SPEED STOP

断开速度时间
	0.0s～9999.0s
	1．0S

(如果有某一层或几层楼比其它楼层高出许多时，将其设为0.1S)
	电梯进入门区，延时断开所有速度信号的时间，当电梯减速进入门区后，且计数脉冲达到了设定值后，将切断所有速度信号，此时间用作脉冲计数失效后的保护措施，一般将其设定为比正常断开时间稍大一些（正常断开时间为电梯爬行四分之一隔磁板所用的时间）

	<<2B>>FLOOR

PROTECT

楼层保护时间
	0.0s～9999.0s
	13 s
	微机在此时间内必须收到每层的减速点信号，否则会出现E4故障，

一般要比最高楼层间距快车运行所需时间稍大

	<<2C>>TIME1

时间一 （备用）
	0.0s～9999.0s
	10 s
	自动返基站时间

	<<2D>>TIME2

防打滑时间
	0.0s～9999.0s
	50 s
	当轿厢不动，钢丝绳打滑时设置的保护时间，门区信号在此时间内不变化，否则会出现E11故障，一般要比最高楼层间距检修运行时所用的时间稍大

	<<2E>>TIME3

检修时序
	0.0s～9999.0s
	0．5S
	检修速度时，速度指令断开后，延时断开方向指令的时间

	<<2F>>RUN TIME

运行次数
	
	不可修改
	显示电梯运行次数，只计算电梯快车运行的次数


3、 基站设定[30]STAT1ON

	子菜单
	设定范围
	经验值
	说明

	<<31>>BASE

锁梯站
	1～最高层(按绝对楼层设定)
	1或2
	设定电梯锁梯层站（按绝对层楼设定），锁梯时返回的那一层

	<<32>>FIRE House

消防层站
	1～最高层(按绝对楼层设定)
	1或2
	消防时电梯返回的层站(按绝对层楼设定)

	<<33>>HIGHEST

最高楼层
	自学习成功后，自动获得
	
	电梯的层站数

	<<34>>WAIT(1)

等候层1
	1～最高层(按绝对楼层设定)
	1或2
	设置电梯群控或并联时，电梯空闲时的侯梯层站(按绝对层楼设定)

	<<35>>WAIT(2)

等侯层2
	1～最高层(按绝对楼层设定)
	1或2
	设置电梯群控或并联时，电梯空闲时的侯梯层站(按绝对层楼设定)

	<<36>>REPLY STAGST

响应楼层设置
	1～最高层(按绝对楼层设定)
	
	设置需响应的层楼,对应相应的楼层，响应的设为1不响应的设为0(同时设置DOOR1、DOOR2不开门)，不需要人为拆线，只需在这里设置即可(按绝对层楼设定)


4、呼梯菜单[40](CALL)
	子菜单
	设定范围
	说明

	<<41>>UP CALL

上呼
	0/1
	上呼呼梯，设置相应搂层的上呼为“1“则上呼信号登记(按绝对层楼呼梯)

	<<42>>DOWN CALL

下呼
	0/1
	下呼呼梯，设置相应搂层的下呼为“1“则下呼信号登记(按绝对层楼乎梯)

	<<43>>CAR CALL

内选
	0/1
	内选呼梯，设置相应搂层的内选为“1“则内选信号登记(按绝对层楼呼梯)


5、输入输出菜单[50]（I/O）

	子菜单
	设定范围
	说明

	<<51>>INPUT

微机输入
	不可设定,只能监控
	旧操作器：（1表示有输入，0表示无输入）

新操作器（对应输入点的 字体反白即有信号输入）

	<<52>>OUTPUT

微机输出
	不可设定,只能监控
	同上


6、开门菜单[60]（DOOR）
	子菜单
	设定范围
	说明

	<<61>>DOOR1

第一门机
	0/1
	需电梯到某层到站不开门设置对应楼层数值为0，设置为1则开门(按绝对层楼设定)

	<<62>>DOOR2

第二门机
	0/1
	双开门时的另一门机，设定意义同DOOR1


7、故障记录单[70]（ERROR HISTORY）

	故障代码
	故障原因
	故障处理方法

	E1 
	安全回路断开
	检查安全回路各环节使其恢复正常后故障消除

	E2 
	关门不到位
	关门限位未断开,关门后门锁未吸合

电梯运行中门锁断开，门锁接通或打检修后故障消除

	E3
	检测不到门区
	电梯减速到爬行段后一直未检测到门区信号检查平层感应器是否工作正常、将其消除

	E4 
	检测不到减速点

1.分频器坏2.分频比不正确
	井道脉冲计数失效

1.更换或修复分频器2.设定合适的分频比

	E5
	上限位断开
	若未平层则向上调整到合适的位置

	E6
	下限位断开
	若未平层则向下调整到合适的位置

	E7
	强换开关故障
	当电梯分别在最高层和最底层时，强换分别有一个通一个断，否则报故障

	E8
	抱闸或主接触器触点粘连
	1.更换粘连的接触器2.有可能确认接线的正确性

	E9
	A/B相序错误
	调换接上输入端的A/B相

	E10
	抱闸机械开关故障
	1.使机械开关动作可靠2.使接线牢固。如抱闸无电气开关则不用接，要接抱闸开关就接需接入常闭信号

	E11
	运行时间到
	微机在<<2C>>TIME1时间内必须收到门区信号，检查平层感应器是否工作正常、将其消除

	E12
	变频器故障
	调整或修复变频器

	E13
	门锁短接
	电梯输出开门指令后门锁未断开

修复厅、轿门并撤除短接


注意：出现故障时微机液晶显示屏用中文显示电梯故障内容，并且交替闪烁故障代码。

       微机可以记录50条故障历史纪录，记录满后新故障将会依次论推的抵销最旧的故障记录。

8.密码菜单[80]（PASSWORD）

密码以五位数表示，所有的操作必须首先输入密码才能修改；即使全为00000，也表示密码状态，重新来电或经过15分钟后必须重新输入密码，才能重新操作；也可修改密码。

9脉冲监控菜单[90]（PUISE  MONITOR）

	子菜单
	代表意义
	备注

	<<91>>CURRENT

微机当前脉冲
	当前轿箱所处位置
	以脉冲数表示,只能监控，不可修改

	<<92>>RUN_IN

平层脉冲
	1/4门区长度
	可修改（自学习时自动获得）

	<<93>>DEL 1DISTANGE

第一减速距离
	一级减速距离
	可修改（自学习时自动获得）

	<<94>>DEL 2DISTANGE

第二减速距离
	二级减速距离
	可修改（自学习时自动获得）

	<<95>>DEL 3DISTANGE

第三减速距离
	三级减速距离
	可修改（自学习时自动获得）

	<<96>>FLOOR1
	一楼脉冲数
	可修改（自学习时自动获得）

	…………….

…………….

……………..
	……………
…………….

…………….
	……………
…………….

…………….

	FLOOR64
	六十四楼脉冲数
	可修改（自学习时自动获得）

	<<97>>V2 DEL PERMIT (XDL)

中速减速允许
	按距离选择单多层曲线时，电梯启动到中速的距离（此数值为隔磁板的倍数）
	可修改

	<<98>>V3 DEL PERMIT (XDL)

高速减速允许
	按距离选择单多层曲线时，电梯启动到高速的距离（此数值为隔磁板的倍数）
	可修改

	<<99>>RUN V2 DEL PERMIT (XDL)

中速运行距离
	按距离选择单多层曲线时，多长距离可以跑中速（此数值为隔磁板的倍数）
	可修改

	<<9A>>RUN V3 DEL PERMIT (XDL)

高速运行距离
	按距离选择单多层曲线时，多长距离可以跑高速（此数值为隔磁板的倍数）
	可修改

	<<9B>>DOOR  LENGTH

门区长度
	门区长度
	只能监控，不可修改


10 输入选择菜单[A0] INPUT SELECT

（关：常闭；  开：常开）

	子菜单
	设定范围
	说明

	<<A1>>TOUCH

安全触板信号
	ON/OFF

开/闭
	安全触板信号常开常闭选择

	<<A2>>BRAKE

抱闸反馈信号
	ON/OFF

开/闭
	抱闸反馈信号常开常闭选择

	<<A3>>FIRE

消防信号
	ON/OFF

开/闭
	消防信号常开常闭选择

	<<A4>>CONTACT

主接触器反馈信号
	ON/OFF

开/闭
	接触器反馈信号常开常闭选择

	<<A5>>OVERLOAD

超载信号
	ON/OFF

开/闭
	超载信号常开常闭选择

	<<A6>>SWITCH DOOR

LIMIT

开关门限位信号
	ON/OFF

开/闭
	开关门限位信号常开常闭选择


注意：输入选择菜单的常开常闭选择，必须在检修状态下。

11 时间菜单2  [B0] TIME2

   此菜单为微机配双速梯时使用，配变频电梯时此菜单为备用。
